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Билет 9 

1. ДУС для БИНС Лекции 6-10 
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В случае, если акселерометры и гироскопы размещены непосредственно на борту подвижного 

объекта, а функции ГСП (гиростабилизированной платформы) выполняет бортовое вычислительное 
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устройство, то такую систему называют бесплатформенной (бескарданной) инерциальной 

навигационной системой (БИНС). 

В БИНС используемые чувствительные элементы - акселерометры и измерители параметров 

ориентации (гироскопы) - могут быть построены на различных физических принципах. При этом 

количество измерителей должно быть таким, чтобы обеспечить получение информации о векторе 

кажущегося ускорения точки объекта, в котором установлены измерители, и о векторе абсолютной 

угловой скорости, характеризующей вращение. 

В зависимости от состава инерциальных чувствительных элементов БИНС могут быть построены с 

применением следующих приборов: датчиков угловой скорости (ДУС) и акселерометров, только 

акселерометров, акселерометров и неуправляемых гироскопов. 

В качестве ДУС для БИНС могут использоваться: 

ДНГ: 
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ВОГ: 
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ЛДУС: 
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ПИГ: 
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2. Уравнения движения сферического гироскопа 

Стр. 55-59 
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